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Figura AS.1. Imperfecciones de un sistema.
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Figura AS.2.
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Figura AS.3. Diagrama de bloques de una maquina controlada por un sistema electronico.
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Figura AS.S. Redundancia por mayoria.
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Figura A5.7. Estructura de un sistema redundante formado por N sistemas en paralelo.
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Figura A5.8. Diagrama de bloques de una maquina cuya seguridad ante averias estd basada
en la utilizacion de un sistema independiente de seguridad.
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Figura A5.9. Diagrama de bloques de un SIS.
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Figura A5.10 Diagrama de bloques de una maquina o proceso controlado por un sistema elec-
tronico seguro ante averias.
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B: Reduccion parcial de riesgo con sistemas de seguridad electronicos.
C: Reduccion parcial de riesgo con sistemas de seguridad basados en otras tecnologias.

Figura AS5.11 Proceso de reduccion del riesgo.
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Figura A5.12 Proceso de seleccion de las medidas de seguridad ante averias que debe cumplir
un SSA.



SENSORES

INTERFACES
DE ENTRADA

UNIDAD DE
CONTROL

INTERFACES
DE SALIDA

ACTUADORES

Figura AS5.13 Diagrama de bloques de un PES.
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Figura AS.14. Estructura lool.
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Figura AS.15. Estructura 1oo?2.
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Figura AS.16. Estructura 2002.
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Figura AS.17. Estructura loo2D.
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Figura AS5.18. Estructura 2003.
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