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Conexion de un sistema de control a un sistema electromecanico.
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Sistema electronico de control en bucle abierto.
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Figura 4.3. Ejemplo de sistema de control logico en bucle abierto.
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Figura 4.4. Ejemplo de sistema electronico analogico de control en bucle abierto de la tempe-
ratura de un horno.
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Figura 4.5. Diagrama de bloques de un sistema electronico supervisor en bucle abierto.
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Figura 4.6.

Diagrama de bloques de un sistema electronico de control en bucle cerrado.
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Figura 4.7. Diagrama de bloques de un sistema electronico analdgico de control de velocidad
que utiliza como sensor una generatriz tacométrica y constituye un sistema de
control en bucle cerrado.
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Figura 4.8. Esquema de bloques de una fuente de alimentacion regulada lineal de corriente
continua a partir de alterna, que constituye un sistema electronico analogico de
control lineal en bucle cerrado.
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Figura 4.9.

Esquema de bloques de un sistema de control de velocidad de un motor implemen-
tado mediante un codificador incremental y un microcomputador, que constituye
un sistema digital de control lineal en bucle cerrado.
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