
Capítulo 7.1 

Figura 7.33 Vigas con diferentes apoyos 
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Capítulo 7.5 

7.6 Problemas 

Figura 7.37 
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Figura 7.38 
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Figura 7.39 

Para 2/0 1 lx  , 0)( 1 xf   y para   lxl  22/ , )()( 2 tsenfxf o  . 

Figura 7.40 

El momento T(t) se puede mostrar como dos fuerzas 
x

T
Fo


  y 

x

T
Fo


  en 

la distancia entre ellos Δx y las posiciones ax 1  y xax 2 . Después se 



puede usar el principio de superposición con las formulas presentadas en el 

Ejemplo 2 – la suma de vibraciones desde dos fuerzas. 

 


